
                                   

1. 水平方向變換： 
(1)將函數圖形之任意點 ( , )P x y 先作平移後為 ' ' '( , )P x y ，再作伸縮後為 " " "( , )P x y ，關係如下： 
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(2)將函數圖形之任意點 ( , )P x y 先作伸縮後為 ' ' '( , )P x y ，再作平移後為 " " "( , )P x y ，關係如下： 
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2. 鉛直方向變換： 
(1)將函數圖形之任意點 ( , )P x y 先作平移後為 ' ' '( , )P x y ，再作伸縮後為 " " "( , )P x y ，關係如下： 
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(2)將函數圖形之任意點 ( , )P x y 先作伸縮後為 ' ' '( , )P x y ，再作平移後為 " " "( , )P x y ，關係如下： 
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3. 在水平方向與鉛直方向均需要作平移或伸縮時，先作水平方向或是鉛直方向的結果是一樣的；但是同一方向先伸縮後平移與先平移後伸縮

的平移單位不同，當 sin( ) sin( ( ))y x x θα θ α
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= + = + 先水平伸縮再平移時，水平平移單位要乘以
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(1) sin( )y x dα β θ= + + ： 
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(2) sin( ( ))y x dθα β β= + +  
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(3) (sin( ) )dy xα β θ α= + +  
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